Zaktad Technologii Kosmicznych Instytut Techniki Cieplnej

Centrum Technologii Kosmicznych

IT C Politechnika Warszawska
Instytut Lotnictwa

Sekcja Rakietowa
Studenckie Koto Astronautyczne ‘ I I<
Wydziat Mechaniczny Energetyki i Lotnictwa

Politechnika Warszawska Centrum Technologii Kosmicznych

PROGRAM BUDOWY MALYCH RAKIET

Adam Okninski

Otwarte posiedzenie plenarne
Komitetu Badan Kosmicznych i Satelitarnych
Polskiej Akademii Nauk

Warszawa, 5. czerwca 2014



Plan prezentacjl

Poruszane zagadnienia

Realizowane projekty Podsumowanie

Wstep

Potrzeba Rakieta Amelia 1 Plany na przysztos¢
. Rakieta Amelia 2 Obecny poziom
O programie
Rakieta H1 Przetozenie na przemyst
Metodologia Whioski

Autorskie oprogramowanie

ey 3

Zaplecze




BADANIA ATMOSFERY, ASTRONOMIA

BADANIA MATERIAtOWE, ZJAWISK
FIZYCZNYCH, BIOTECHNOLOGICZNE

EDUKACJA

MOZLIWOSC ROZWOJU TECHNOLOGII

SATELITARNYCH | RAKIET NOSNYCH

" KRAJ | 1950 1960 | 1970 | 1980 1990 | 2000 2010

1
o
1
Rl —
Ido roku 1591 ZSAR)

? pmp

fundmd

=77




O programie

SSRP (ang. Small Sounding Rocket Program)

NAUKA, ZBIERANIE DOSWIADCZENIA
TESTOWANIE KOMPONENTOW

“d PRZEPROWADZANIE
EKLSPERYMENTOW NAUKOWYCH
PODCZAS LOTU

POWROT DO POLSKICH TRADYCII

RAKIETOWYCH

|.  Rodzina rakiet testowych Amelia
. Rozwdj niezbednego zaplecza
1. Rozwoj profesjonalnych rakiet

ponad 30 oséb w zespole inzynierskim!
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Am e' la 1 Jednostopniowa rakieta napedzana silnikiem

Rakieta testowa na staty materiat pedny

Prosta, tania platforma do testowania komponentow rakiet

duj h
Wysokosc: sonaujaeye

1550 mm

Srednica:
73 mm

Konstrukcja wielokrotnego uzytku

Masa startowa:
5.2 kg

Maksymalny
putap:
500 m
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Amelia 2

Rakieta dwustopniowa

Kamera poktadowa _
w Il stopniu

Silnik 1l stopnia

Spadochron
Il stopnia

Silnik I stopnia | - poktadowa

E%T RRREY :
- - =
. %
<

Y System ]
o rozdzielania tadunek
Mozliwos¢ ] stopni uzyteczny,
wykorzystania System komputer’
wiekszego silnika spadochronowy
| stopnia Tracker GPS

Konfiguracja Amelii 2
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Wysokos¢: 2214 mm Masa startowa: 7,3 kg
Srednica | stopnia: 94 mm Putap maksymalny: 3,5 km

Srednica Il stopnia: 73 mm
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Rakieta H1

Rakieta badawcza

)» Jednostopniowa rakieta o putapie okoto 9 kilometréw




Metodologia

Sposobb dziatania

Wykorzystanie
profesjonalnego
oprogramowania

Organizacja pracy
wzorowana

na projektach
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Autorskie oprogramowanie

Rozwiniete programy

Grain geometry corfiguration | Propellant data | Motor geometry and simulation settings | Results
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Zaplecze
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N asSZz p O Zi om )>» Pordwnanie z najlepszymi

Co dalej?

Impuls catkowity (masa silnika)
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Przelozenie na przemyst

SR SKA
) Integracja branzy
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Plany na przyszios¢

Co dalej?

Budowa dwustopniowej

Wysgkoéé [m] rakiety typu CanSat Launcher

A
“3 \ ¢
CanSat Launcher
2 A i\ ® Mozliwosé wystrzeliwania dwdch eksperymentow
.:. standardu CanSat ponad linie Karmana
1 1 ® Brak potrzeby posiadania rozbudowanego zaplecza
j ® Budowa modutowa umozliwiajgca wynoszenie
I ‘ \ \ wiekszych fadunkéw
’ Hll ® W petni polska rakieta sondujgca H

Organizacja polskiego konkursu CanSat'ow




WhniosKki

Sekcja Rakietowa SKA
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Rozwdj zaplecza do budowy
profesjonalnych konstrukcji

Tania platforma
do realizacji eksperymentow
podczas lotu
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Mozliwos¢ testowania
komponentow rakiet
i podsystemow
aparatury kosmicznej

Wartosci naukowo-dydaktyczne
i przetozenie na przemyst
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Centrum Technologii Kosmicznych

Dziekuje za uwage!

Adam Okninski
adam.okninski@ilot.edu.pl




